


sin(;, + @)
sin(> — a)
2
sin(t + «a)
sin(t — «)
sm(%ﬂ + a)
sin(?’?n —a)
sin(2m + «)

sin(2T — a)




sin a
sin(; + @) cosa
sin(% — ) cosa
sin(t + a) —sina
sin(t — a) sina
3 i
sm(;ﬂ + a) cosa
. 3 i
sin( ?ﬂ — a) cosa
sin(2w + a) sina
sin(2m — a) —sina
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cos(g + a)

cos(g —a)

cos(1 + «)

cos(mt — «)
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cos(f — Q)

cos(2m + «)

cos(2mT — «)




cos a
cos(g + a) —sina
cos(g — Q) sina
cos( + a) —cosa
cos(T — a) —cosa
3 "
cos(;n + a) sina
3 _ »
COS(77T — a) sina
cos(2m + a) cosa
cos(2mT — «) cosa
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tg(2m + a)

tg(2m™ — a)




tg a
tg(; + @) —ctga
to(Z — @ ctga
tg( + a) tga
tg(mr — a) —lga
tg(> + a) —ctga
0~
tg(2mT + a) tga
tg(2m — a) —tga







ctg

ctg(g + a)

ctg(; — )

ctg(T + a)

ctg(m — a)

ctg(%n + a)

ctg(%” — Q)

ctg(2m + a)

ctg(2m™ — a)




ctg a
ctg(g + a) —tga
ctg(; — ) tga
ctg(r + a) ctga
ctg(t — a) —ctga
ctg(%n + a) —lga
ctg(%n — Q) tga
ctg(2m + a) ctga
ctg(2m — a) —ctga




